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1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru budowy przylacza wodociggowego, przeprojektowania sieci kanalizacji sanitarnej na
odcinku, budowy zewng¢trznej instalacji kanalizacji sanitarnej oraz budowy zewngtrznej
instalacji kanalizacji deszczowej dla inwestycji pn. ,Budowa Osrodka Zdrowia w
Pilchowicach” zlokalizowanej na dziatkach nr 439/79, 589/78, 593/57, 861/79, 592/52,
438/54 oraz 592/57 w obrebie 0005 w miejscowosci Pilchowice przy ulicy Powstancow

Slaskich oraz ulicy Strazakow.

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz

okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania ogdlne”.

Zastosowane skroty:

SST -Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
ST -Specyfikacja Techniczna — Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢
z Dokumentacjg, ST zawierajacg ogolne wymagania wykonania i odbioru robot, poleceniami
Inspektora nadzoru oraz wskazaniami projektanta.

Odstepstwa od dokumentacji moga dotyczy¢ jedynie dostosowania budowy przylacza
wodociggowego, przeprojektowania sieci kanalizacji sanitarnej na odcinku, budowy
zewngetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej oraz budowy zewnetrznej instalacji kanalizacji
deszczowej do wprowadzonych zmian Kkonstrukcyjno-budowlanych lub zastgpienia
zaprojektowanych materialow - w przypadku niemozliwosci ich uzyskania - przez inne
materiaty lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwalosci. Wszelkie zmiany i
odstgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mogg powodowac obnizenia
wartosci funkcjonalnych 1 uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza zamiany materiatow i

elementow okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie moga powodowac



zmniejszenia trwalos$ci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z
projektem wykonawczym, Polskimi Normami oraz innymi przepisami dotyczacymi
przedmiotowych instalacji.

2. Materialy

Wszystkie materialty uzyte do wykonania budowy przylacza wodociggowego,
przeprojektowania sieci kanalizacji sanitarnej na odcinku, budowy zewnetrznej instalacji
kanalizacji sanitarnej oraz budowy zewng¢trznej instalacji kanalizacji deszczowej musza miec
dokumenty potwierdzajace ich dopuszczenie do obrotu i powszechnego stosowania w
budownictwie, ponadto muszg by¢ wilasciwie oznakowane. Zezwala si¢ na zastosowanie
urzadzen innych firm niz zastosowanych w projekcie, z uwzglednieniem takich samych
parametrow urzadzen oraz zachowaniem przyjetych rozwigzan systemowych.
Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano
w Specyfikacji Technicznej - Wymagania og6lne”
Do wykonania budowy przylacza wodociggowego, przeprojektowania sieci kanalizacji
sanitarnej na odcinku, budowy zewnetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej oraz budowy
zewnetrznej instalacji kanalizacji deszczowe] moga by¢ stosowane wyroby producentow
krajowych i zagranicznych. Wszystkie materialy uzyte do wykonania budowy przylacza
wodociggowego, przeprojektowania sieci kanalizacji sanitarnej na odcinku, budowy
zewngtrznej instalacji kanalizacji sanitarnej oraz budowy zewngtrznej instalacji kanalizacji
deszczowej muszg posiada¢ znak CE lub deklaracje zgodnosci odnoszaca si¢ do Polskiej
Normy lub Aprobaty Technicznej. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbidr techniczny materiatow powinien by¢ dokonywany

wedlug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.

Zakres materialow objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza materiatow do wykonania bbudowy
przylacza wodociggowego, przeprojektowania sieci kanalizacji sanitarnej na odcinku, budowy
zewngetrznej instalacji kanalizacji sanitarnej oraz budowy zewnetrznej instalacji kanalizacji

deszczowej :

Materiaty:
BUDOWA PRZYLACZA WODOCIAGOWEGO

2.008 Podtoze z materialéw sypkich, grubosci 15-cm



2.009 Nadsypka z materialow sypkich, grubosci 25-cm

2.010 Montaz rurociaggdéw z rur polietylenowych (PE, PEHD), Fi-63-mm

2.011 Montaz rurociaggdw z rur polietylenowych (PE, PEHD), Fi-110-mm

2.013 Potaczenie rur polietylenowych, cisnieniowych PE, PEHD metodg zgrzewania
czotowego, Fi 110-mm

2.014 Potaczenie rur polietylenowych, cisnieniowych PE, PEHD metoda zgrzewania
czotowego, Fi 110-mm - Trdjnik réwnoprzelotowy PE100 SDR11 dn 110PE

2.015 Potaczenie rur polietylenowych, ci$nieniowych PE, PEHD metodg zgrzewania
czotowego, Fi 110-mm - Redukcja PE100 SDR11 dn110PE/63PE

2.019 Odnogi wbudowane w istniejacy rurocigg z rur PE, rurocigg Fi-50-mm - opaska
160/100

2.020 Zasuwy typu "E" kielichowe z obudowa montowane na rurociagach PVC i PE, Fi-100-
110-mm

2.021 Zasuwy typu "E" kielichowe z obudowg montowane na rurociggach PVC i PE, Fi
90-mm

2.022 Hydrant pozarowy, nadziemny Fi-80-mm

2.024 Rury ochronne, Dn-100 mm

2.025 Uszczelnienie koficow rur ochronnych,- PIANKA MONTAZOWA

BUDOWA ODCINKA SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ ORAZ ZEWNETRZNE]
INSTALACJI KANALIZACJI SANITARNEJ]

1.008 Podtoze z materialow sypkich, grubosci 15-cm

1.009 Nadsypka z materiatow sypkich, grubosci 25-cm

1.010 Kanaty z rur typu PVC taczone na wcisk, Fi-160-mm

1.012 Kanaty z rur typu PVC taczone na wcisk, Fi-200-mm

1.014 Studzienki kanalizacyjne systemowe Fi-315mm, zamknigcie rurg teleskopow3 i
pokrywa zeliwng

1.015 Studnie rewizyjne z kregéw betonowych w gotowym wykopie, Fi-1000-mm,
glebokos¢ 3-m

1.016 Zbiornik na nieczystosci do 10m*

1.017 Rura ochronna 350 + przewiert

1.018 Rury ochronne, Dn-200 mm

1.019 Uszczelnienie kofcow rur ochronnych,- PIANKA MONTAZOWA



BUDOWA ZEWNETRZNEJ INSTALACJI KANALIZACJI DESZCZOWE]

3.008 Podtoze z materialow sypkich, grubosci 15-cm

3.009 Nadsypka z materiatow sypkich, grubosci 25-cm

3.010 Studnie rewizyjne z kregdw betonowych, wewnatrz budynkow, wykonywane w
gotowym wykopie, Fi-600-mm, gltebokos¢ do 2,0-m

3.011 Studzienki $ciekowe uliczne betonowe i podworzowe, Fi-500-mm, z osadnikiem i
syfonem

3.012 Studnie rewizyjne z kregdw betonowych w gotowym wykopie, Fi-1000-mm,
glebokos¢ 3-m

3.013 Studnie rewizyjne z kregdw betonowych w gotowym wykopie, Fi-1200-mm,
glebokos¢ 3-m

3.014 Separator substancji ropopochodnych 1200 bet. o przeplywie 61/s

3.015 Studzienki kanalizacyjne typ 600 + rura teleskopowa + pokrywa zeliwna

3.016 Kanaty z rur typu PVC taczone na wcisk, Fi-160-mm

3.017 Kanaty z rur typu PVC taczone na wcisk, Fi-200-mm

3.018 Kanaty z rur typu PVC laczone na wecisk, Fi-250-mm

3.022 Rury ochronne, Dn-200 mm

3.023 Rura ochronna 350 + przewiert

3.024 Uszczelnienie koncoéw rur ochronnych,- PIANKA MONTAZOWA

3.025 Odwodnienie liniowe

3.026 Ocieplenie rurociaggu

Podsypka przewodow.
Materiat podsypki piaskowej powinien spelnia¢ nastgpujace wymagania:
— nie moze by¢ zmrozony;
— nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu;
Wysokos¢ podsypki powinna wynosi¢ co najmniej 0,20 m. Jezeli w dnie wykopu wystepuja
kamienie o wielkosci > 60 mm lub podtoze jest skalne to wysoko$¢ ta powinna wzrosnaé

0 0,05 m.

Obsypka przewodow.
Obsypywanie przewodu piaskiem musi by¢ prowadzone, az do uzyskania warstwy
gruntu o grub. 0,20 m (po zaggszczeniu) ponad wierzch rury. Material do wykonania

wypetienia musi spetnia¢ te same warunki co materiat do wykonania podtoza (podsypki).



Zasypka przewodow.
Musi by¢ wykonana tak by spelniala wymagania uksztattowania terenu
nad rurociggiem (odpowiednio dla drogi, chodnika czy terenow zielonych). Zasypke

przewodow nalezy wykonac¢ z piasku.

Zageszczenie zasypki powinno wynosi¢ 85% pod terenami zielonymi i 95-97% pod

chodnikami i jezdniami.

Zasypka i zageszczenie gruntu

Uzyty material i sposob zasypania przewodu nie powinien spowodowaé uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektéw na przewodzie oraz izolacji wodoszczelnej. Grubos$¢ warstwy
ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co
najmniej 0,5 m.

Materialem zasypu w obrgbie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty,
bez grud i kamieni, mineralny, sypki, drobno lub $rednioziarnisty wg. PN — 86/B-02480[1].
Material zasypu powinien by¢ zaggszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze
szczegblnym uwzglednieniem wykopu pod zlacza, Zeby kanatl nie ulegl zniszczeniu.
Zasypanie wykopoéw powyze] warstwy ochronnej dokonuje si¢ gruntem rodzimym, jezeli
spetnia powyzsze wymagania warstwami 0,1 — 0,2 m z jednoczesnym zagegszczeniem
i rozbiorkg odeskowan i rozpor Scian wykopu.

Zasypanie wykopow nalezy wykona¢ warstwami o grubo$ci dostosowanej do przyjete;
metody zageszczenia przy zachowaniu wymagan dotyczacych zageszczenia gruntow
okreslonych zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-01[25] dla drog o ruchu ciezkim
1 bardzo cigzkim. Stopien zaggszczenia obsypki 1 zasypki — 95%.

Zasypka musi by¢ wykonana z materiatow 1 w taki sposob by spetniata, wymagania
struktury nad rurociggiem (odpowiednio dla drogi, chodnikow czy terendow zielonych).
Pozostala cze$¢ wypelnienia moze by¢ wykonana za pomocg gruntu rodzimego, jesli
maksymalna wielko$¢ czastek nie przekracza 300mm. Nie mozna uzywa¢ duzych kamieni

1 gtazéw narzutowych.

Zrédla uzyskania materialéw
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi

projektu do zatwierdzenia szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrddta



wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow, jak rowniez odpowiednie
Swiadectwa 1 certyfikaty.

Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrdédla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrédla w sposob ciagly speilniaja wymagania ST w czasie

realizacji robot.

Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na
pozyskanie materialow ze zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organdéw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych
1 jako$ciowych materiatow pochodzacych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy
1 inne, jakie okazg si¢ potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopow 1 miejsc pozyskania
materiatlow miejscowych bedg formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaly wyszczego6lnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemna
zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi

obowigzujacymi na danym obszarze.



Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot,
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem

1 niezaplaceniem.

Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj

materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢
1 wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Probki materiatow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem

jakosci.



W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje
wytworni, muszg by¢ spetnione nastepujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu begdzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych
czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,
c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan

w tych miejscach.

3. Sprzet

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ,,A.00.00.00-
Wymagania ogo6lne”.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét, zarowno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku

1 wyladunku materialow.

4. Transport
Rury

Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dlugosci.
Ksztattki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku i

magazynowania rur 1 ksztattek nalezy unikac ich zanieczyszczenia.

5. Wykonanie robot

Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z dokonanymi wpisami do protokotu z posiedzenia
Zespotu Uzgodnien Dokumentacji Projektowych. Prace ziemne wykona¢ nalezy zgodnie z
postanowieniami w normie PN-B-10736: 1999. Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla
przewodoéw wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

Sposéb wykonania — wykop o S$cianach pionowych z deskowaniem azurowym.

Szerokos¢ dna wykopu dla wykopoéw liniowych — 0,90 m; w miejscach taczenia rur wykonad
poszerzenie wykopu o dalsze 0,30 m na dlugosci 1,0 m. Przyjeto wykopy w 80%

wykonywane mechanicznie, w 20% re¢cznie.



Dno wykopow nalezy oczysci¢ z wszelkich kamieni oraz innych zanieczyszczen
mechanicznych oraz podsypac¢ warstwa piasku o grubosci min. 0,20 m. Material do podsypki
powinien spetnia¢ nastepujace wymagania:

- nie powinny wystepowac czastki o wymiarach powyzej 20 mm,

- material nie moze by¢ zmrozony,

- nie moze zawiera¢ ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.

Obsypka rurociggu musi by¢ wykonana natychmiast po zatwierdzeniu zakonczonego
posadowienia rurociggu. Musi by¢ prowadzona az do wuzyskania grubosci warstwy
przynajmniej 0,20 m (po zageszczeniu) powyzej wierzchu rury. Material do wykonania
wypehnienia spetniajacy te same warunki co w przypadku podsypki (patrz. wyzej). Na
glebokosci do 0,80m nalezy umiesci¢ siatke znakujaca z tworzywa sztucznego w kolorze
niebieskim z wtopionym przewodem metalowym (przewdd Cu 1,5 mm2 w izolacji DY)
pozwalajaca na zlokalizowanie wodociggu przy pomocy wykrywaczy.

W dalszej kolejnosci nalezy wykonaé¢ zasyp wykopu do powierzchni terenu, warstwami 30
cm, starannie ubijanymi. Po wykonaniu zasypu wykona¢ oznakowanie lokalizacji zaworu
gldwnego za pomoca tabliczek znakujacych. Po zakonczeniu robot caty teren zajety pod
budowe przytacza wodociggowego, przeprojektowania sieci kanalizacji sanitarnej na odcinku,
budowe zewnetrzne] instalacji kanalizacji sanitarnej oraz budowe zewngtrznej instalacji

kanalizacji deszczowej nalezy przywrdcic¢ do stanu pierwotnego.

Wykonanie robot:

BUDOWA PRZYLACZA WODOCIAGOWEGO:

2.001 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa rowow melioracyjnych w
terenie pagorkowatym

2.002 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami przedsigbiernymi na odktad, koparka
0,25-m>, grunt kategorii I1I

2.003 Zasypywanie wykopoéw spycharkami, przemieszczanie na odlegtos¢ do 10-m, grunt
kategorii I-II1, spycharka 55-kW (75-KM)

2.004 Wykopy liniowe o $cianach pionowych pod fundamenty, rurociggi i kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku topatg lub wyciagiem recznym, gltebokos¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu I1I-1V, szeroko$¢ wykopu 0.8-1.5-m

2.005 Reczne zasypywanie wykopow liniowych o §cianach pionowych, glgbokos¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu I1-1V, szeroko$¢ wykopu 0.8-1.5-m

2.006 Plantowanie powierzchni gruntu rodzimego, reczne, kategoria gruntu IV



2.007 Zaggszczanie nasypow, ubijakiem mechanicznym, grunt spoisty kategorii II1

2.012 Oznakowanie trasy rurociggu w ziemi tasma

2.016 Proba wodna szczelno$ci sieci wodociggowych z rur typu HOBAS, PCW, PVC, PE,
PEHD, (rurocigg 200-m) Dn-63-110mm

2.017 Dezynfekcja rurociggow sieci wodociggowej, (rurocigg 200-m) Dn-do 150-mm

2.018 Jednokrotne ptukanie sieci wodociggowej, (rurociagg 200-m) Dn-do 150-mm

2.023 Przewiert dla rury ochronnej 100mm

BUDOWA ODCINKA SIECI KANALIZACJI SANITARNEJ ORAZ ZEWNETRZNE]
INSTALACJI KANALIZACJI SANITARNEJ:

1.001 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa rowow melioracyjnych w
terenie pagorkowatym

1.002 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami przedsigbiernymi na odktad, koparka
0,25-m?, grunt kategorii 11

1.003 Zasypywanie wykopoéw spycharkami, przemieszczanie na odlegtos¢ do 10-m, grunt
kategorii I-II1, spycharka 55-kW (75-KM)

1.004 Wykopy liniowe o $cianach pionowych pod fundamenty, rurociagi i kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku topatg lub wyciggiem recznym, gltebokos¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu I11-1V, szeroko$¢ wykopu 0.8-1.5-m

1.005 Reczne zasypywanie wykopow liniowych o §cianach pionowych, gltgbokos¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu I11-IV, szerokos$¢ wykopu 0.8-1.5-m

1.006 Plantowanie powierzchni gruntu rodzimego, r¢czne, kategoria gruntu IV

1.007 Zaggszczanie nasypow, ubijakiem mechanicznym, grunt spoisty kategorii II1

1.011 Proéba szczelno$ci kanatéw rurowych, kanat Dn-150-mm

1.013 Préba szczelnosci kanatow rurowych, kanat Dn-200-mm

BUDOWA ZEWNETRZNEJ INSTALACJI KANALIZACJI DESZCZOWEJ

3.001 Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych, trasa rowow melioracyjnych w
terenie pagérkowatym

3.002 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami przedsigbiernymi na odktad, koparka
0,25-m>, grunt kategorii I1I

3.003 Zasypywanie wykopow spycharkami, przemieszczanie na odlegtos¢ do 10-m, grunt

kategorii I-II1, spycharka 55-kW (75-KM)



3.004 Wykopy liniowe o $cianach pionowych pod fundamenty, rurociagi 1 kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku topata lub wyciggiem recznym, giebokos¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu I1-1V, szeroko$¢ wykopu 0.8-1.5-m

3.005 Reczne zasypywanie wykopow liniowych o $cianach pionowych, gtgbokos¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu I11-1V, szerokos¢ wykopu 0.8-1.5-m

3.006 Plantowanie powierzchni gruntu rodzimego, reczne, kategoria gruntu IV

3.007 Zaggszczanie nasypow, ubijakiem mechanicznym, grunt spoisty kategorii 111

3.019 Proba szczelnosci kanatow rurowych, kanat Dn-150-mm

3.020 Proba szczelnosci kanaléw rurowych, kanat Dn-200-mm

3.021 Proéba szczelnosci kanaléw rurowych, kanat Dn-250-mm

3.027 Przewiert dla rury ochronnej 350mm

DEMONTAZ

4.001 Wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami przedsigbiernymi na odktad,

koparka 0,25-m°, grunt kategorii I1I

4.002 Zasypywanie wykopow spycharkami, przemieszczanie na odlegtos¢ do 10-m,

grunt kategorii I-I11, spycharka 55-kW (75-KM)

4.003 Wykopy liniowe o $cianach pionowych pod fundamenty, rurociagi i kolektory w
gruntach suchych z wydobyciem urobku topatg lub wyciggiem recznym, gltgbokos¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu 11-IV, szeroko$¢ wykopu 0.8-1.5-m

4.004 Reczne zasypywanie wykopow liniowych o §cianach pionowych, gtebokos¢ do 1.5-m,
kategoria gruntu I11-1V, szeroko$¢ wykopu 0.8-1.5-m

4.005 Plantowanie powierzchni gruntu rodzimego, r¢czne, kategoria gruntu IV

4.006 Zageszczanie nasypow, ubijakiem mechanicznym, grunt spoisty kategorii I1I

4.007 Demontaz rurociggu zeliwnego kanalizacyjnego w wykopie

6. Kontrola jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej
»Wymagania ogdlne”. Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji
InZyniera/Kierownika projektu program zapewnienia jako$ci. W programie zapewnienia
jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i1 plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robdt zgodnie

z dokumentacja projektowa, ST oraz ustaleniami.



Program zapewnienia jakos$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ 0golng opisujaca:

organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

sposob zapewnienia bhp.,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

system (sposob i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych
korekt

w procesie technologicznym, proponowany sposob i1 forme¢ przekazywania tych

informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegdbtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilo$¢ $rodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialow itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wilasciwosci w czasie
transportu,

sposob i procedure pomiaréw i1 badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

sposOb postepowania z materialami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli  robot bedzie takie sterowanie ich  przygotowaniem

1 wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢ robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzgt, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatbw oraz robdt z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie
Z UMowa3.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te
beda tak powazne, ze mogg wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw 1 dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona

zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatOw ponosi

Wykonawca.

7. Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru  robot podano w  Specyfikacji Technicznej

»Wymagania ogolne”



Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru  robot dokonuje  Wykonawca po  pisemnym  powiadomieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika
projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu
miesi¢czne] ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub

oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera/Kierownika projektu.

Zasady okreslania iloSci robot i materiatow

Dlugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli ST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objegtosci beda
wyliczone w m? jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone dlugosciowo, beda mierzone w metrach zgodnie

z wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane

w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.



Manometry i zasady pomiaru

Wykonawca dostarczy 1 =zainstaluje urzadzenia manometryczne odpowiadajace
odno$nym wymaganiom ST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob
ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika

projektu.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedag wykonane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych dlugosci lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktorego wzor zostanie

uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbior robodt

Ogoélne zasady odbioru robot podano w  Specyfikacji Technicznej
»Wymagania ogolne”.
Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujagcym etapom

odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci

1 jakos$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.



Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi

ustaleniami.

Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot

dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Odbior ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robot:

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartos$ci.
Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.
Odbidr ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot 1 przyjecia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan

1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa

i ST.



W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdot poprawkowych lub robodt
uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot
w poszczegOlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowa 1 ST z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych

w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupehniajace lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy 1 ksigzki obmiarow (oryginaty),
5. wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne
zST
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan
1 pomiarow zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoly odbioru
1 przekazania tych robot wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,



10. kopie¢ mapy zasadniczej powstalej w  wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych
z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbior ostateczny robot”.
9. Podstawowa platnos¢

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej

»Wymagania ogolne”.

Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarows ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6t beda obejmowac:

robocizng¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

warto$¢ zuzytych materialtbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,



— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Warunki umowy i wymagania ogdlne
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy 1 wymagan ogodlnych
zawartych w ST obejmuje wszystkiec warunki okreSlone w ww. dokumentach, a nie

wyszczegolnione w kosztorysie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:
a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami  projektu  organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz
z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
C) optlaty/dzierzawy terenu,
d) przygotowanie terenu,
e) konstrukcje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,
f) tymczasowa przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier 1 $wiatel,
b) utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) usuniecie wbudowanych materiatdéw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwiazane
Normy
— PN-B-10736:1999 - Roboty ziemne - Wykopy otwarte dla przewodoéw
wodociggowych i kanalizacyjnych - Warunki techniczne wykonania
— PN/8836-02, PN/B-06583 i PN/E-06050 ,,Roboty ziemne i szalunkowe”.



PN-EN 1SO 14688-1:2018-05 — Rozpoznanie i badania geotechniczne — Oznaczanie i
klasyfikowanie gruntow — Cz¢$¢ 1: Oznaczanie i opis.

PN-EN 124-4:2015-07 - Zwienczenia wpustow $ciekowych i studzienek wtazowych
do nawierzchni dla ruchu pieszego i kolowego — Czegs$¢ 4: Zwienczenia wpustow
sciekowych i studzienek wtazowych wykonane z betonu zbrojonego stala.

PN-EN 476:2012 ,,Wymagania ogolne dotyczace elementdw stosowanych w
systemach kanalizacji deszczowej i sanitarne;j”.

PN-EN 12201-2+A1:2013-12 - Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych
do przesylania wody oraz do ci$nieniowe] kanalizacji deszczowej i sanitarnej -
Polietylen (PE) - Cz¢$¢ 2: Rury

PN-EN 1401-1:2009 - Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnego bezcisnieniowego odwadniania i kanalizacji - Nieplastyfikowany
poli(chlorek winylu) (PVC-U) - Cze¢$¢ 1: Specyfikacje rur, ksztattek i systemu.

PN-EN 13598-1:2011 - Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej - Nieplastyfikowany
poli(chlorek winylu) (PVC-U), polipropylen (PP) i polietylen (PE) - Czegs¢ 1:
Specyfikacje techniczne ksztaltek pomocniczych wraz z ptytkimi studzienkami
niewlazowymi.

PN-EN 13598-2:2016-09 - Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej - Nieplastyfikowany
poli(chlorek winylu) (PVC-U), polipropylen (PP) i polietylen (PE) - Czegs¢ 2:
Specyfikacje studzienek wtazowych i inspekcyjnych.

PN-EN 13476-3:2018-05 — Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
podziemnego bezcisnieniowego odwadniania 1 kanalizacji — Systemy przewodoéw
rurowych o S$cinkach strukturalnych z nieplastyfikowanego poli(chlorku winylu)
(PVC-U), polipropylenu (PP) i polietylenu (PE) — Czes¢ 3: Specyfikacja rur i ksztattek
o gladkiej powierzchni wewnetrznej i profilowanej powierzchni zewngtrznej oraz
systemu, typ B.

PN-B-01706:1992 — Instalacje wodociagowe — Wymagania w projektowaniu (w
zakresie pkt 2.1; 2.3; 2.4.1; 2.4.3-2.4.5; 3.1.1-3.1.3; 3.1.5; 3.1.7; 3.2.2; 3.2.3; 3.3; 4.1;
4.2; 4.4-4.6)



— PN-B-10720:1998 - Wodociagi — Zabudowa zestawow wodomierzowych w
instalacjach wodociggowych — Wymagania i badania przy odbiorze ( w zakresie pkt.
2.1;2.3; 2.4; 2.6).

— PN-B-01707:1992 - Instalacje kanalizacyjne — Wymagania w projektowaniu (w
zakresie pkt. 4.2.2 z wyjatkiem odwotania do pkt. 3.5).

— PN-EN 1610:2015-10 - Budowa 1 badania przewodow kanalizacyjnych

— PN-EN 10210-2:2007 - Ksztattowniki zamkni¢te wykonane na gorgco ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych - Czg$¢ 2: Tolerancje, wymiary i
wielkosci statyczne.

— PN-EN 1717:2003 - Ochrona przed wtornym zanieczyszczeniem wody w instalacjach
wodociggowych 1 ogoélne wymagania dotyczace urzadzen zapobiegajacych
zanieczyszczaniu przez przeptyw zwrotny.

— Obowiazujace normy i przepisy.

Inne dokumenty i instrukcje
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106/00 poz.1126,
Nr 109/00, poz. 1157, Nr 120/00 poz. 1268 z pdzniejszymi zmianami).
— Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 17 lipca 2002 r. w sprawie dziennika

budowy, montazu 1 rozbidrki oraz tablicy informacyjne;.

Opracowal:



